
2026بكالوريا      .: تقني رياضيالشعبة     .الميكانيكية( الإجابة النموذجية لموضوع اختبار مادة: التكنولوجيا )الهندسة

11من  1صفحة 

00: الصفحات عددالصفائح نظام آلي لطي الموضوع الأول: –سلم التنقيط 

نقاط( ,6,,0) :المشروع تحضير دراسة –2 4.نقطة( 41,,0) دراسة تصميم المشروع: – 4.1

المجموع مجزأةعناصر الإجابةالمجموعمجزأةعناصر الإجابة

الصنعتكنولوجيا لوسائل و طرق  -أالتحليل الوظيفي والتكنولوجي -أ
FAST11x0,1مخطط الوظائف التقنية -1

25,30

0,2 تمثيل الشكل الأولي للخام -1

70,01 10x0,0السطوح تشغيل عمليات جدول -8x0,12الدورة الوظيفية مخطط-2

9
6x0,1.للصنع المنطقي السير -9x0,13الوصلات الحركية جدول-3

3x0,05:( في الخانة المناسبةxوضع العلامة)-4
(، 7)(، 6)(، 2})رسم المرحلة الخاص بتشغيل السطوح  -4

(8 ،)(9 ،)(1,})
0,5(.الإيزوستاتيةالسكونية ) الوضعية6x0,05التخطيطي الحركي الرسم-5

03,10

6x0,1 الصنع أبعادالوظيفي للأبعاد التحديد-6

3x0,1الهندسية المواصفات

JA   0,1 شرط الوظيفيسلسلة الأبعاد الخاصة بال -6-1
50,

2x0,15 .الأسطح حالة

3x0,2 .القطع أدوات4x0,1.المجهولالبعد  حساب -2.6

4x0,1.والتغذية القطع حركاتعناصر النقل: دراسة-7

3x0,05(.34/  38شروط تسنن العجلتين ) -1.7

9,30

 Nاحسب سرعة الدوران  -5
fV 2x0,2وسرعة التغذية 

:الأنظمة الآلية تكنولوجيا-ب10x0,1ول مميزات المتسننات.جد -2.7
GRAFCET23x0,05    المخطط -أrg2x0,15نسبة النقل الإجمالية للجهاز  -3.7

01,60 2x0,15(1اللازمة لتنشيط المرحلة) الشروط -ب2x0,15سرعة دوران الطبل. -4.7

0,15الحل الصحيح ياراخت -ج14P.2x0,15استطاعة الخروج  -5.7

2x0,1(.38الترس ) سن عل المؤثرة الجهود -6.7

ملاحظة: تقبل كل الإجابات الصحيحة غير الواردة 
 .في التصحيح النموذجي

4x0,05تمثيل الجهود. -7.7

10x0,1جدول تعيين المواد. -8

3x0,15جدول التوافقات. -9

مقاومة المواد:دراسة -,4
3x0,2حساب الجهود القاطعة. -,1.1

02,10 3x0,3عزوم الانحناء. حساب -,2.1

2x0,3منحنيات الجهود القاطعة وعزوم الانحناء: -,3.1

التحليل البنيوي: –ب 
 التصميمية الجزئية: الدراسة

تحقيق الوصلة 
المتمحورة

0,4حرجاتدتمثيل الم

02,70

4x0,25حجز المدحرجات

3x0,15(.6( و )34قيق وصلة اندماجية قابلة للفك بين )تح

0,1(.34( و)38ضبط قمتي مخروطي العجلتين )

4x0,15على المدحرجتين الأبعاد السماحية تسجيل

1x0,15على العجلة المسننة الأبعاد السماحية تسجيل

 الجزئية: التعريفية الدراسة
20x0,03إتمام المسقط الجانبي الأيسر.

01,15
0,15الوظيفية الأقطارسماحات  تسجيل

2x0,1الهندسية السماحات رموز

0,2الخشونة قيم
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2026بكالوريا      .: تقني رياضيالشعبة     .الميكانيكية( وضوع اختبار مادة: التكنولوجيا )الهندسةالإجابة النموذجية لم

15من  8صفحة 

:الأنظمة الآلية تكنولوجيا-ب
 المراحل في للتحكم الوظيفي المخطط أتمم -أ 

 للنظام الآلي( 2مستوى ) GRAFCETوالانتقالات 
 (.24من  1حسب وصف سيره على الصفحة )

( 4الشروط اللازمة لتنشيط المرحلة) ماهي-ب 
المراحل في حكمللت الوظيفي المخططحسب 

 ؟المقابل GRAFCETوالانتقالات 
 ن نشطة.تكو  ,المرحلة  -
المرتبطة بالانتقال من المرحلة  الاستقبالية-

 dcy=1 :تكون صحيحة 1 المرحلة إلى 0

( نشطة من بين الحالات 4متى تكون المرحلة ) -ج 
 ؟التالية

(.2) ةلاالح :ةالصحيح ةلاالح -
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2026بكالوريا      .: تقني رياضيالشعبة     .الميكانيكية( وضوع اختبار مادة: التكنولوجيا )الهندسةالإجابة النموذجية لم

15من  9صفحة 

00: الصفحات عددنظام آلي لتجميع جلبات المدحرجات  :الثانيالموضوع  –سلم التنقيط 

نقاط( ,7,,0) :المشروع تحضير دراسة -2 4.نقطة( 43,,0) دراسة تصميم المشروع: – 4.1

المجموع مجزأةعناصر الإجابةالمجموعمجزأةعناصر الإجابة

تكنولوجيا لوسائل و طرق الصنع -أتحليل وظيفي وتكنولوجي -أ
7x0,1الآلي الوظيفة الاجمالية للنظام مخطط-1

01,85

4x0,15مع شرح التعيين (6) العجلة مادة-1

02,55

0,15(6) خام على الحصول أسلوب-FAST3x0,152الوظائف التقنية  مخطط-2

7x0,1التخطيطي الحركي الرسم-3
0,1(6) العجلة لخام الأولي الشكل-3

8x0,1المواصفات الهندسية جدول -4

6x0,15(6) العجلة لصنع المنطقي السير-5الوظيفي للأبعاد التحديد -4

({3)(،2)} الخاص بإنجاز السطحينرسم المرحلة   -6
JA.0,5 الشرط ببعد الخاصة الأبعاد سلسلة أنجز-1.4

5501,

0,4(.الإيزوستاتيةالسكونية ) الوضعية

08,20

5B.4x0,15حساب البعد المجهول -2.4
2x0,1 الصنع أبعادتحديد وتمثيل 

3x0,1الهندسية يل السماحاتتسج

3.4
2x0,1 .الأسطح حالةتسجيل 2x0,15حساب الخلوص الأقصى والخلوص الأدنى-أ

4x0,2 .القطع أدواتتمثيل 0,15نوع التوافق-ب

5x0,1.والتغذية القطع حركاتتمثيل عناصر النقل: دراسة-5

6x0,15.مميزات المتسننات جدول-1.5

02,70

fV4x0,075وسرعة التغذية  Nسرعة الدوران  حساب-7

0,1لمراقبةاوسيلة  اختيار-2x0,158( للمخفض.حساب نسبة النقل الاجمالية )-2.5

:الأنظمة الآلية تكنولوجيا -ب2x0,15(.19ب سرعة دوران البكرة )احس-3.5
GRAFCET24x0,05   المخطط -2x0,151(. Tحساب الجهد المماسي )-أ-4.5

6501, 2x0,15تشغيل النظام مع التبرير -2x0,152(.R) القطرينصف  ب حساب الجهد-4.5

m0,15زع والماختيار  -2x0,153(.Fالجهد ) حساب-ج-4.5

3x0,1تمثيل الجهود-د-4.5

ملاحظة: تقبل كل الإجابات الصحيحة غير الواردة في 
 .التصحيح النموذجي

مقاومة المواد:دراسة  -6
0,35(7التأثير الذي يخضع له العمود المسنن )-أ-1.6

02,20
5x0,1حساب القطر الأدنى للعمود-ب-1.6

0,3نوع التأثير الذي تخضع له البراغي-أ-2.6

7x0,15حساب عدد البراغي اللازم-ب-2.6

التحليل البنيوي: –ب 
 التصميمية الجزئية: الدراسة

6x0,2المدحرجات حجز

02,90

3x0,2 (.18( و )23تحقيق وصلة اندماجية قابلة للفك بين )

0,3 (.19( و )18إتمام الوصلة الاندماجية القابلة للفك بين )

0,2ضمان الكتامة

6x0,1الأبعاد السماحية تسجيل

 الجزئية: التعريفية الدراسة
8x0,1لأيسر.المسقط الجانبي انصف إتمام 

0801,

B-B0,3المقطع 

2x0,1الوظيفية بعادالأسماحات  تسجيل

5x0,05الهندسية السماحات

0,25الخشونة قيم
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2026بكالوريا      .: تقني رياضيالشعبة     .الميكانيكية( وضوع اختبار مادة: التكنولوجيا )الهندسةالإجابة النموذجية لم

15من  ,1صفحة 

II.ملف الأجوبة
دراسة تصميم المشروع:-،.4

تحليل وظيفي وتكنولوجي:-أ
الآلي. للنظاممخطط الوظيفة الاجمالية  تممأ-4

 ،(21 من 46) الصفحة الرسم التجميعيب مستعينا-2
الجزئي الخاص  (FASTمخطط الوظائف التقنية ) أتمم

ل نقل الحركة الدورانية ( التي تمثّ FTبالوظيفة التقنية )
 (.43( إلى البكرة )4من العمود المحرك )

FT 
الحلول التكنولوجيةالوظائف التقنية 

1FT نقل الحركة الدورانية من :
 (7( إلى العمود )4)العمود 

( و 34المسننتين )
(6) 

2FT : التوجيه الدوراني
(43للعمود )

( 23الوسادتين )
(47و)

3FT : ضمان الوصلة
(.43( و)43الاندماجية بين )

(24المرزة )

الحركي للمخفض. الرسم التخطيطي تممأ-3

التحديد الوظيفي للأبعاد:-1
.JAالخاصة ببعد الشرط أنجز سلسلة الأبعاد -4.1

 .JBالشرط بعد الخاصة ب من سلسلة الأبعاد-2.1
 .5Bحسب البعد المجهول ا

  ،  ،

5
D

1
0

/h
9

75 6

JB

B6

B7B5

 منهو 
0

0,03

5
5B



( هو6( والعجلة المسننة )5التوافق بين الخابور )-3.1
5D10h9 حيث  ، 

الخلوص الأقصى والخلوص الأدنى. حسبا-أ

صالتوافق بخلو استنتج نوع هذا التوافق: -ب
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             +       
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2026بكالوريا      .: تقني رياضيالشعبة     .الميكانيكية( وضوع اختبار مادة: التكنولوجيا )الهندسةالإجابة النموذجية لم

15من  15صفحة 

    15H7Øاختر وسيلة مراقبة البعد -3 

الأنظمة الآلية: اتكنولوجي-ب
 (21من  43مستعينا بالملف التقني الصفحتين )-4
المخطط الوظيفي للتحكم في  م(، أتم21من  41و) 

للنظام  2مستوى  GRAFCETوالانتقالات  المراحل
الآلي.

، (21من  43على الصفحتين ) حسب تقديم النظام-2
 .يشتغل بشكل مستمرأم  دورة بدورةيشتغل النظام  له
 إجابتك. ربر  

إلى غاية نفاذ أحد مستمر بشكلالنظام  يشتغل    
المخزنين أو كلاهما من الجلبات.    

أحادي  NF 3/2(: موزع هوائي m): التبرير  
.حافظ للوضعيةالاستقرار بتحكم ميكانيكي 

لتالية، أيهم يناسب تشغيل النظاممن بين الموزعات ا-3
؟الآلي

 TLD   Xسدادة ملساء مزدوجة  ...…   CMDمعيار فكي مزدوج 

 ...…1/100ميكرومتر  ...…قدم قياس
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